
特性

应用

框图

•  无延迟正弦-数字转换
•  每个输入周期高达 4000/4096 步的十进制/二进制分辨率

•  

•  

•  
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CONFIGURATION

描述
iC-PI 是一款带有非线性 A/D 转换器的插补细分器，它使用具有可选分
辨率和可选迟滞的安全计数矢量跟踪转换，将正余弦传感器信号数字
化。

角度位置通过差分 RS422 驱动器以零位脉冲编码器正交信号的形式增
量输出。

可预选的最小边沿距离可确保输出信号无故障，并防止计数错误，从而
提高位置编码器的抗噪能力。

集成的信号调节单元可以精确校准信号幅值和偏移电压，并校正正弦和
余弦信号之间的任何相位误差。由于角度数据通过 I²C 接口提供，因此
可以使用 MCU 轻松实现信号自适应。

旋转和线性编码器 

磁性或光学角度传感器模块 

无刷电机换向

•  

•  使用信号路径多路复用器进行灵活的引脚分配
•  PGA 输入，用于差分和单端信号
•  可变输入电阻，用于电流/电压转换
•  偏移、幅值和相位的信号调节
•  50 mA 受控电流源，用于 LED 或 MR 传感器供电
•  通过高达 50 mA 的可调驱动器实现容错 RS422 输出
•  由于保证了最小边沿距离，因此无故障
•  零位信号调节和电子零位脉冲生成
•  电机换向信号输出：1 至 8 个周期的 UVW

•  15 位周期计数器，用于评估距离编码参考点
•  I²C 从机接口，用于周期和角度数据以及线路内校准
•   I²C 多主机接口，用于从外部 EEPROM 进行配置
•  可调的超温报警和关机
•  电源电压： 4.3 V 至 5.5 V，工作温度范围： −40°C 至 +100°C 

•  防反接保护，包括子系统

高输入频率：500 kHz (10 倍细分)、80 kHz (100 倍细分)、
8 kHz (1000 倍细分)

iC-PI

可编程 12 位正余弦插补细分器
芯片，带 RS422 线驱动器
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iC-PI

可编程 12 位正余弦插补细分器芯片，带 RS422 线驱动器

主要规格 引脚结构 TSSOP20 4.4 mm

最大输入频率

输入信号幅值

输入电阻

输入电流范围

输入增益

增益比校准

偏移校准

校准参考 

相位校准

500 kHz

差分10mV至 500mV (使用分压器高达 2V)

单端 20mV 至 1V（使用分压器高达 4V）

高阻抗（使用分压器典型值 20kΩ） 

典型值 1.6 至 4.6 kΩ（电流模式）

±10 至 ±300 μA（电流模式）

2 倍至 100 倍（使用分压器高达 25 倍）

40 至 250% (正弦至余弦)，步长 0.09%

范围 ±100%，步长 0.1%（零位为 3.2%）
范围 ±1200%，步长 1.2%（零位为 38%）

0.25 V、0.5 V、VDC、5% V (ACO)

高达 ±10.4°(正弦至余弦)，步长 0.02°

转换速率

精度 (INL) 

AB 细分

UVW 细分

角度迟滞

高达 40 Msps

典型值为每个输入周期 0.13 el.°

每个输入周期 1,2,4,5,8,10,16,20,25,

32,40,50,64,100,125,128,200,250,

256,500,512,1000,1024 个 AB 周期 

每个输入周期 1 至 8 个 UVW 周期

0.09° 至 22.5°

最大 A/B 频率

最小 A/B 边沿距离

零位 Z 位置

零位 Z 宽度 

驱动器配置

10 MHz

25 ns 至 6.4 μs

128 步可调

每个 AB 周期 90°, 180°, 270°, 360°

推挽（CMOS ... RS422），高端，低端； 

具有可调电流限制和压摆率

I/O 处理器

角度数据 (单圈)   

周期数据 (多圈) 15 位周期计数，或用于距离编码参考点
的周期计数

12 位角度数据，
加 2 位用于 X2/X1 引脚状态 

具有从机功能的 I²C 多主机
（最大时钟频率 400 kHz）

控制模式

工作范围

控制报警 在限制范围的 3% 和 90% 时

高达 50 mA（短路保护），Vs 最高 1.2 V

恒定电流、带迟滞的正余弦平方、总和

允许负载电流

压差电压

高达 20 mA 

每个开关  150 mV（在 10 mA 时）

信号输入 1（零位 + / 扇区输入 MSB）

信号输入 2（零位 - / 扇区输入 LSB）

信号输入 3 至 6

增量输出 A+、B+、Z+

增量输出 A-、B-、Z-

换向输出 U、V、W

开关电源输出和
内部模拟电源电压

开关接地

信号电平控制器输出

串行 I²C 接口，数据线

串行 I²C 接口，时钟线

接地

4.3 V 至 5.5 V 电源电压

错误信号输入/输出

电源电压

工作温度范围

器件配置

封装

监测和报警

单个 4.3 V 至 5.5 V，最大 35 mA 

（防反接电流 < 1mA）

-40°C 至 +100°C

通过串行 I²C  EEPROM 或单片机

TSSOP20 4.4 mm (6.5 mm×6.4 mm)  

输入信号缺失（由于断线、短路、
无磁铁等）、输入信号电平过高、
信号电平控制器超出范围、热过载、
上电配置错误

Am Kuemmerling 18 · D-55294 Bodenheim, 德国
电话: +49 (6135) 9292-30 00 · 传真: +49 (6135) 9292-192

www.ichaus.com

该初步信息不能作为器件的特性或性能的保证。
iC-Haus 保留技术更改的所有权。 

© iC-Haus GmbH · 版本 3.0 CN


